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Elektronik ve Kodlama diinyasina hosgeldiniz. Bu kitabi actiginiza gore siz de merak denizinde
ylzlp, yeni seyler 6grenmeye heveslisiniz demektir. Bu tiir konularda yeni seyler 6grenmek zor
gibi dlslnllse de adim adim ve dogru uygulamalar ile ilerlerseniz ¢cok basit oldugunu fark
edeceksiniz. ilk asamalarda uygulamalari yaptikca oturmayan anlamsiz gelen yerler olacaktir. Bu
sorunu uygulama yaptikca asacaksiniz. Sadece biraz sabir gerekli...Kolay ve dogru yol haritasiile
Arduino programlamayi 6grenebilmeniz icin uygulamalar kolaydan baslayarak, daha komplekse

dogruilerlemektedir.

Uygulamalarin daha detayl videolu anlatimlarini izlemek isterseniz kitabin arka

kismindaki QR kodu taratarak YouTube kanalimiza gidebilirsiniz. Uygulamalara dijital ortamda
erismek isterseniz http://maker.robotistan.com blog sayfamizda da bulunmaktadir. Kitapgik
icerisinde yazilan kodlara hem ilgili videolarin aciklama kismindan hem de blog sayfamizdan

ulasabilirsiniz.
Bu kitap Robotistan Elektronik A.S blinyesinde yazilmistir. Yazilis amaci ise Arduino’ya kolay ve
dogru yoldan baslamak isteyenlere rehber olmasidir. Umudumuz bu iceriklerin herkese faydali

olmasivesizlerin 6grenme slrecini kolaylastirip hizli sekilde proje yapmanizi saglamaktir.

Seticerikleri, uygulamalar, videolarimiz ve akliniza takilan ter tlirlti 6neri ve sorularinizicin

info@robotistan.com e-mail adresinden bize iletebilirsiniz.

Robotistan Ekibi



icindekiler

Raspberry Pi Pico’yu Taniyalim........coooiiiiiiiiiiiiee ettt e e e 4
Raspberry Pi Pico’ya Thonny IDE KUrulumu..........cccccveeieeiiieie e 6
Raspberry Pi Pico’ya MicroPython Firmware’i YUkleme......cccccoovviiiiiiiiieecccnnenn, 9
Thonny IDE ArayGzana TaniyaliM....... e e eiree e e 12
Raspberry Pi Pico ile Dahili LED Yakma.......ccueeeeeeeeiiiiiccccieeeeeee e 15
Raspberry Pi Pico ile Buton ile LED Yakma.......ccccveviiiiiiiieeieiiieee e 18
Raspberry Pi Pico ile Sicaklik OlgUmUi........ccovieveeieeiiieiciecieeceeeee e 21
Raspberry Pi Pico ile HIrsSIZ Alarmi... ..o 24
Raspberry Pi Pico ile Hava Durumu Monitori.........ccccuveeeeeeciieeeeciieeeeeeciveee e 28

Raspberry Pi Pico ile Mesafe Sensori Kullanimi........cccceeeieciiieeiicciiiec e, 38



Raspberry Pi Pico'vu
IELNVEU Y]

rootstan .

YouTube
'. =)

\ J \ J \. J
maker.robotistan.com forum.robotistan.com youtube.com/robotistan



Raspberry Pi Pico'yu Taniyalim

Raspberry Pi Vakfi tarafindan piyasaya sunulan Raspberry Pi Pico gdmll sistemler
projelerimizde, prototiplemede ya da bizlere sundugu Micropython ile hem elektronik hem de
kodlama 6grenmek icin kullanabilecegimiz bir mikrodenetleyicidir. Arduino Nano'ya gére oldukca
glcli olan Raspberry Pi Pico 32 bit Arm Cortex M0+ 133 MHz islemcisiyle 6ne gikiyor. Pinlerini
inceledigimizde bizlere genis hareket alani sagliyor. Uzerinde bulunan “Gergek Zamanl
Saat(RTC)” moduliyle bir veri kaydedici gibi de kullabiliriz.

Ayrica Uzerinde bulunan sicaklik sensori sayesinde hava durumu monitori gibi projeleri yapmak
oldukga kolay olacak bizim icin. Lafi cok uzatmadan gelin Thonny IDE Kurulumuna gecelim.

Eminin siz de benim gibi Micropython'i cok seveceksiniz.
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Raspberry Pi Pico’ya Thonny IDE Kurulumu

Oncelikle https://thonny.org adresinden isletim sistemimize uygun Thonny dagilimini
indirelim. Ben Windows 10 kullaniyorum, o ylizden Windows'u segecegim.

indirdigimiz kurulum dosyasini calistiralim ve asagidaki ekran gériintiilerine gore sirayla kurulum

adimlarini gerceklestirelim.
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Raspberry Pi Pico’ya Thonny IDE Kurulumu
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Son olarak “Finish” butonuna tiklayarak kurulumumuzu bitirelim.
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Raspberry Pi Pico'ya MicroPython Firmware'i Yilkkleme

Raspberry Pi Pico “MicroPython” ve “C/C++” olmak Uzere 2 ayri programlama dilinde
programlanabiliyor. Biz de Pico'muzu programlayabilmemiz icin uygun firmware dosyasini
yiklememiz gerekiyor. Yikleme islemi icin asagidaki adimlari izlemeniz yeterli olacaktir.

Https://www.raspberrypi.org/documentation/rp2040/getting-started/ adresini acalim ve
sayfanin biraz asagisinda bulunan “Getting Started MicroPython” sekmesine tiklayalim.

Geriting starbed with MicroPyihon

u e

Altta bulunan “Download UF2 file” butonuna tiklayalim ve firmware'i indirelim.




Raspberry Pi Pico'ya MicroPython Firmware'i Yilkkleme

Pico'muzun tzerinde bulunan “BOOTSEL” tusuna basili tutarak bilgisayarimiza

bilgisayarimiza baglayalim. Bilgisayarimiza bagladigimizda fotograftaki gibi bir klasér ekrana
gelecektir.

Raspberry Pi Pico () 202

Kopyalama islemi bitince klasoér otomatik olarak kapanacaktir. Simdi de Thonny Arayizini
taniyalim.

11
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Thonny IDE Arayiiziinii Taniyalim

Raspberry Pi Pico Arduino'dan farkli olarak kendi hafizasina sahip ve biz bu hafizaya Thonny IDE
araciligiyla istedigimiz scriptleri ya da kittuphaneleri ylkleyebiliyoruz. Gelin Thonny IDE'de bizim
islerimizi kolaylastiracak neler varmis birlikte bakalim.

Thonny IDE'yi agtigimizda bizi fotograftaki gibi bir araytiz karsilayacak. En st kisimda bulunan,
turuncu kutunun icerisine aldigim kisimdaki sekmelerin islevleri sirasiyla;

-Files: Turkgesi “Dosyalar” olan bu sekmeden yazdigimiz scriptleri kaydedebilir, daha dnce
yazip, kaydettigimiz script varsa onlari acabilir ya da yeni bir proje dosyasi agabiliriz.

-Edit: Turkcesi “Diizenle” olan bu sekmeden yazdigimiz scriptte geri alma, ileri alma,
kopyalama, timuna secme gibi islemleri yapabiliriz.

-View: Tlrkgesi “Goriinim” olan bu sekmeden araylziimiizi 6zellestirebiliriz.

‘Run: Tirkgesi “Calistir” olan bu sekmeden yazdigimiz kodlari ¢alistirabilir, Raspberry Pi
Pico'muz igin “Yorumlayici(Interpreter)” secebilir ya da kodda “Hata Ayiklama(Debug)” gibi
islemleri yapabiliriz.

-Tools: Turkgesi “Araglar” olan bu sekmeden paketleri yonetebiliriz ya da thonny ayarlarini
yapabiliriz.

-Help: Turkgesi “Yardim” olan bu sekmeden thonny siirimi hakkinda bilgi alabilir ya da
karsilastigimiz bir sorunla ilgili yardim iceriklerine bakabiliriz.

. “Artr” ikonuyla yeni bir dosya acabiliriz.

. “Disket (Yukari Ok)” ikonuyla daha 6nce kaydettigimiz scripti acabiliriz
. “Disket (Asag1 Ok)” ikonuyla yazdigimiz scripti kaydedebiliriz.

. “Cahstir” ikonuyla yazdigimiz scripti ¢alistirabiliriz.

. “Dur” ikonuyla calisan scripti durdurabiliriz.

b WN -

sty
*uH O (n)
1.2:3 4 5

RelagrasPytias [Faigleerny Pr Palir)
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Thonny IDE Arayiiziinii Taniyalim

Simdi Raspberry Pi Pico'muzu kullanabilmemiz Thonny IDE'de “Interpreter(Yorumlayici)”
ayarlarini yapalim. Ust kissmda bulunan “Run” sekmesine tiklayalim, ardindan “Select
Interpreter”e tiklayalim. Agilan pencereden “Interpreter(Yorumlayici)” olarak
“MicroPython(Raspberry Pi Pico)” ve Port olarak “Try to detect port automatically” secelim.
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Simdi arayiizde isimizi kolaylastiracak olan “Files(Dosyalar)” sekmesini ekleyelim. Ust kisimda
bulunan “View” sekmesine tiklayalim ve “Files”a tiklayalim.
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Tikladiktan sonra solda fotograftaki gibi bir sekme ¢ikacak. Buradan bilgisayarimizdaki ve

Raspberry Pi Pico'muzdaki dosyalar goriinecektir. Artik kolaylikla Pico'muzdaki dosyalari kontrol
edebiliriz. .

dun O o
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Raspberry Pi Pico ile Dahili LED Yakma

Her sette oldugu gibi bu sette de ilk projemiz LED yakmak olacak. Clinki Maker kiltirin(n yazil
olmayan kurali “Her sey LED yakmakla baslar”.

Asagidaki kodu Thonny IDE'ye yazalim. Bu kod dahili LED'in yarim saniyede bir yanip, sénmesini
sagliyor. Bu kodu inceledigimizde Pico'nun lzerindeki donanima erisebilmemiz icin “from
machine import Pin, Timer” kodunu yazdik. 2. Satirdaysa Pico'nun Uzerinde bulunan dahili LED'in
25 numarali pine bagli oldugunu belirttik. 3. Satirda zamanlayiciyi baglattik. 5. Satirda bir blink
fonksiyonu tanimladik. Bu fonksiyon LED'in yanmasini saglayan basit bir fonksiyon. 8. Satirdaysa
zamanlayiciyi calistirdik. Parantez icerisinde “freq” ile islemin sikligini, “mode” ile zamanlayicinin
modunu ve “callback” ile hangi fonksiyonu cagiracagimizi belirttik.

from machine import Pin, Timer
led = Pin (25, Pin.OUT)
timer = Timer ()

def blink (timer) :
led.toggle ()

timer.init (fregq=2, mode=Timer.PERIODIC, callback=blink)

Simdi bu kodu Pico'muza yiikleyelim. Ustte bulunan yesil “Calistir” ikonuna tiklayalim.
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Kodu nereye kaydetmek istedigimizi soruyor. Eger kodu bilgisayara kaydedip calistirirsak, kod
sadece Pico bilgisayara takiliyken galisir. Kodun sirekli galismasi igin “Raspberry Pi Pico”
secenegine tiklayip, Pico'muza kaydetmeliyiz.




Raspberry Pi Pico ile Dahili LED Yakma

Ragry Py

“Raspberry Pi Pico” yazisina tikladiktan sonra fotograftaki gibi bir pencere agilacak. Bu
pencerede bizden yazdigimiz kodu Pico'da hangi konuma kaydetmek istedigimizi soruyor. Direkt
Pico'nun igerisine kaydedebiliriz. Bunun igin yazdigimiz kodu kaydetmemiz igin bir isim ve dosya
uzantisi yazmamiz gerekli. MicroPython ile calistigimiz icin dosya uzantilarimiz hep ”*.py”
olacaktir. Ben dosya adi olarak “blink.py” yazdim. Siz de istediginiz bir dosya adi yazabilirsiniz.
Dosya adini yazdiktan sonra “OK” tusuna tiklayarak kodu kaydedip, calistirabiliriz.
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Kod galistiginda, Pico'muzun Uzerinde bulunan dahili LED yarim saniye araliklarla yanip,
sOnecektir.

Raspberry Pi Pico (€)2020 BOOTSEL o 2§ 14
aspberry Pi1 Fi @ :- o .lcgi

-, -F
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Raspberry Pi Pico ile Buton ile LED Yakma

Bir kere LED yaktik ama bu sefer de Pico'muzun donanima ve breadboard kullanimina isinmamiz
icin bu projeyi gerceklestirmemiz gerekli.

Gerekli Malzemeler:

- Raspberry Pi Pico

- Breadboard

- Push Buton

- LED

- Erkek — Erkek Jumper Kablo
-220 Qyada 330 Q Direng

Pico'muzun pin diyagramina baktigimiz zaman 38. Pin “GND” yani toprak pini, 36. Pinse
“3V3(0OUT)” pini. Projelerimizde bu iki pini sikga kullanacagiz.
ilk olarak asagidaki semaya gére devremizi breadboard iizerinde olusturalim.

EEEE SRR EE EREEE SESEE AR EEE EE e we
L awafle sewsw e ow
selelessssnvnnenens R I I .
--------------------------------------
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------------------
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Ardindan Thonny IDE'mizi agalim ve bir dnceki projede yazdigimiz “blink” kodunu diizenleyelim.
Thonny IDE'de sol tarafta bulunan “blink.py” dosyasina cift tiklayarak agalim. Bir 6nceki projede
yazdigimiz kodlar agilacaktir. Simdi bu kodlari tamamen silip, yeni kod yazacagiz.

Rasptany . K . def blinkitiner}
Ied. togglel}

timer. dnit{fregel, modesTines PERIOOIC, callbacksblink)

Ve et Bmbree, B B nl

19




Raspberry Pi Pico ile Buton ile LED Yakma

Asagidaki kodlari inceledigimizde bir 6nceki projedeki gibi “from machine import Pin” koduyla
Pico'nun donanimini tanimladik ve “time” kitiphanesini ekledik. “led = Pin(15,Pin.OUT)"”
koduyla 15 numarali pini LED'i bagladgimiz pin olarak atadik. “button = Pin(14, Pin.IN,
Pin.PULL_DOWN)” koduyla butonu bagladigimiz 14 numarali pini giris pini olarak tanimladik.

Ardindan bir tane “while donglsii” olusturduk. Bu dénglide butondan okunan degere goére ledin
durumunu degistirecek. Mesela LED kapaliyken butona bir kere basarsak agilacaktir, eger LED
aclksa, butona bastigimizda kapanacaktir. “time.sleep(0.5)” koduyla da butona basili
tuttugumuzda LED yarim saniye araliklarla yanip, sonecektir.

1 from machine import Pin

2 import time

3

4 led = Pin (15, Pin.OUT)

5 button = Pin (14, Pin.IN, Pin.PULL_ DOWN)

6

7 while True:

8 if button.value() :

9 led.toggle ()
10 time.sleep (0.5)

Kodlari yazdiktan sonra Ustte bulunan “Cahlstir” ikonuna basalim ve kodlarimizi Pico'muza
kaydedip, calistiralim.

Ty - Bampbenny B o bk gy 1111

Fe 3 Fbeky |3
S - #rom machine ispart Pin
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= led = Plaf15, Pis.UT)
gty i e . betton = Pia{14, Pin.IN, PEn.PULL_DO)

while Tres:
if buiten.value(}
led.tegele()
time sleen{d. 5)
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Evet artik butona basarak LED'i agip kapatabilecegiz. Haydi siradaki projeye gecelim.
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Raspberry Pi Pico ile Sicaklik Olgiimii

ilk basta da belirttigim gibi Raspberry Pi Pico'da dahili sicaklik sensérii bulunuyor. O zaman
neden bir sicaklik 6lcimi yapmayalim.

Oncelikle Thonny IDE'yi agalim ve asagidaki kodlari yeni bir dosya agip, yazalim. Simdi kodlari
inceledgimizde her zaman oldugu gibi gerekli olan “machine” ve “utime” kitliphanelerini
ekledik. Sicaklik sensoriiyle analog okuma yaptigimiz i¢in “sensor_temp = machine.ADC(4)”
koduyla 4 numarali pine bagh oldugunu tanimladik ardindan “conversion_factor” koduyla
sensdrden gelen 16 bitlik veriyi bizim icin anlamli olabilecek gerilim verisine gevirdik. Pico'nun
pini 3.3 volt verdigi icin 3.3 voltu 216 — 1 = 65535'e boldik. Simdi While donglisiini
inceledigimizde sensérden gelen veriyi okuma islemi yapiyoruz. 8. Satirdaki kodda sicaklik
sensdrinden gelen veriyi biraz 6nce yazdigimiz “conversion_factor” ile garparak sicaklik verisini
gerilim cinsinden yaziyoruz. Elde ettig§imiz veriyi 9. Satirda “Celcius”a gevirme islemi yapiyoruz.
Son olarak “print(temp)” koduyla sicaklik verisini Shell'e yazdiriyoruz.

Simdi bu kodlari Pico'muza kaydedip, calistiralim. Ust kisimda bulunan “Calistir” ikonuna
basalim.

1 import machine

2 import utime

3

4 sensor temp = machine.ADC (4)

5 conversion factor = 3.3 / (65535)

6

7while True:

8 reading = sensor temp.read ul6() * conversion factor
9 temp = 27 - (reading - 0.706)/0.001721
10 print (temp)
11 utime.sleep(2)

|4k 2 11 [O) o
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Kodu nereye kaydetmek istedigimizi soruyor. Kodun strekli calismasi icin “Raspberry Pi Pico”
secenegine tiklayip, Pico'muza kaydetmeliyiz.
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Raspberry Pi Pico ile Sicaklik Olgiimii
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Dosya adi olarak “temp.py” yazip, “OK” butonuna tiklayalim ve artik Shell'den sicaklik verisini
okuma islemini yapabiliriz.
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Alt kissimda bulunan Shell penceresinde 2 saniyede bir Pico'muzdan gelen sicaklik verisini
gorebiliriz.
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Raspberry Pi Pico ile Hirsiz Alarmi

Bu projemizde PIR sensori, LED ve buzzer kullanarak bir hirsiz alarmi yapacagiz.

Gerekli Malzemeler:

- Raspberry Pi Pico

- Breadboard

- PIR Sensoru

- Buzzer

- LED

- Erkek — Erkek Jumper Kablo
- Erkek — Disi Jumper Kablo
-220 Qya da 330 Q Direng

ilk olarak devremizi asagidaki semaya gdre olusturalim.

Simdi de asagidaki kodlari Thonny IDE'de yeni bir dosya acip, yazalim. Kodlari inceledigimizde ilk
olarak kutliphanelerimizi ekledik ardindan PIR sensoriinii, Buzzer ve LED'i bagladigimiz pinleri
tanimladik. “def pir_handler(pin)” ile bir fonksiyon olusturduk. Fonksiyonun igerisindeki if blogu
ile hareket tespit edildiginde Shell ekranina “DIKKAT! Hareket Tespit Edildi!” yazdiriyor, buzzer ve
LED'in calismasini sagladik.




Raspberry Pi Pico ile Hirsiz Alarmi

1 import machine

2 import utime

3

4 sensor_pir = machine.Pin (28, machine.Pin.IN, machine.Pin.PULL DOWN)
5led = machine.Pin(15, machine.Pin.OUT)

6 buzzer = machine.Pin (14, machine.Pin.OUT)

7

8 def pir_ handler (pin):

9 utime.sleep ms (100)

10 if pin.value():

11 print ("DIKKAT! Hareket Tespit Edildi!")

12 for i in range (50):

13 led.toggle()

14 buzzer.toggle()

15 utime.sleep ms (100)

16 sensor_pir.irqg(trigger=machine.Pin.IRQ RISING, handler=pir handler)
17

18 while True:

19 led.toggle()
20 utime.sleep (5)

Simdi bu kodlari Pico'muza kaydedip, ¢alistiralim. Ust kisimda bulunan “Calistir” ikonuna

basalim.

% 11 1[O) (=]

[ sttt + M
E"* S - it mach i
R — import utime
0 et |
. smsor_pir = machine.Pin{i8, machire Pl iv, machise.Pin_PuLe oo |
PR——— . 1ed = machise, Fiagls, sebine,Pin, 0UT] |
- bucter = machlee Plafls, sscbdne Fn Ut}
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Kodu nereye kaydetmek istedigimizi soruyor. Kodun sirekli calismasi icin “Raspberry Pi Pico”

secenegine tiklayip, Pico'muza kaydetmeliyiz.




Raspberry Pi Pico ile Hirsiz Alarmi
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Dosya adi olarak “hirsiz.py” yazip, “OK” butonuna tiklayalim ve artik hareket sensoriimiizi
tetikleyen herhangi bir durum s6z konusu oldugunda buzzerdan ses gelecek ve LED'imiz yanacak.
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Alt kisimda bulunan Shell penceresindeyse hareket tespit edildiginde “DIKKAT! Hareket Tespit
Edildi!” yazisi ¢ikacaktir.
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Raspberry Pi Pico ile
Hava Durumu Monitoru
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Raspberry Pi Pico ile Hava Durumu Monitorii

Bu projemizde 2X16 LCD ekran kullanarak bir hava durumu monitori yapacagiz. Ayrica bu
projemizde kutliphane eklemeyi ve 6l¢tligiimiz sicaklik verilerini bir metin dosyasina otomatik
olarak nasil kaydedecegiz 6grenecegiz.

Gerekli Malzemeler:

- Raspberry Pi Pico

- Breadboard

- 2X16 LCD Ekran

- Erkek — Disi Jumper Kablo

ilk olarak asagidaki devreye gére kendi devremizi breadboard iizerinde olusturalim.

R N

eflesesssnssss s s s s s ns s nns
e e

Simdi https://github.com/T-622/RPI-PICO-I2C-LCD linkinden LCD ekranimizi kullanabilmemiz
icin gerekli kiitiphaneyi indirelim. Linki agtigimizda “Code” yazan yesil butona tiklayalim ve
ardindan “Download ZIP” butonuna tiklayarak kitiphaneyi indirelim.

@ T-622 / RPI-PICO-12C-LCD Qicmcatons | | G e | W ]| Wrot | 8

] Open with GiaHis Dasktop
2 e

Packages

README med

RPI-PICO-I2C-LCD




Raspberry Pi Pico ile Hava Durumu Monitorii

» o

indirdigimiz “*.zip” dosyasini acalim ve igerisindeki “lcd_api.py”, “pico_i2c_lcd.py”,

“pico_i2c_lcd_test.py” dosyalarini masatstiine gikarahm.
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Raspberry Pi Pico ile Hava Durumu Monitorii

Simdi bu dosyalari sirayla Pico'muzda bulunan “lib” klasériine kaydedelim. Ustte bulunan “Files”

sekmesine tiklayalim ve ardindan “Save as...”e tiklayalim.
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import Uise

class LedApd:
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Kutiphane dosyasini nereye kaydetmek istedigimizi soruyor. Biz Raspberry Pi Pico'yu sececegiz.
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Raspberry Pi Pico ile Hava Durumu Monitorii

Bu kisimdaysa dosyayi kaydetmek istedigimiz konumu segmemiz gerekiyor. ilk olarak dosya adini
yazip sonra “lib” klasoriine cift tiklayalim.
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Ardindan “OK” butonuna tiklayarak klasore kaydedelim.
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Raspberry Pi Pico ile Hava Durumu Monitorii

Ayni islemi diger iki dosya icin de yapalim.
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Kutiphaneleri ekledigimize gore artik yeni bir Thonny IDE'de Ustte bulunan “Arti” ikonuna
tiklayarak yeni bir dosya acip, asagidaki kodlari yazabiliriz. Kodlari inceledigimizde diger
projelerde oldugu gibi ilk olarak kitiphaneleri ekledik. Ardindan 2X16 LCD ekranimizin ayarlarini

yaptik ve “dosya = open(“kayit.txt”,”w”)” koduyla “kayit” adinda yeni bir metin belgesi

olusturduk.
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Raspberry Pi Pico ile Hava Durumu Monitorii

1 import utime

2 import machine

3 from machine import I2C

4 from lcd_api import LcdApi

5 from pico_i2c_lcd import I2clLcd
6

7 I2C_ADDR = 0x27

8 I2C_NUM ROWS = 2

©

I2C_NUM COLS = 16
10
11 i2c = I2C(0, sda=machine.Pin(0), scl=machine.Pin(1l), freg=400000)

12 lcd = I2clLed(i2c, I2C ADDR, I2C NUM ROWS, I2C NUM COLS)
13

14 dosya = open("kayit.txt", "w")

15

16 sensor_temp = machine.ADC (4)

17 conversion_factor = 3.3 / (65535)

18

19 while True:

20 lcd.clear ()

21 reading = sensor_temp.read ul6() * conversion_factor
22 temp = 27 - (reading - 0.706)/0.001721

23 lcd.putstr("Sicaklik: ")

24 lcd.move_to(0,1)

25 lcd.putstr(str (temp))

26 dosya.write (str (temp) + "\n")

27 dosya.flush()

28 utime.sleep(2)

Simdi bu kodlari Pico'muza kaydedip, ¢alisiralim. Ust kisimda bulunan “Calistir” ikonuna
basalim.
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Raspberry Pi Pico ile Hava Durumu Monitorii

Kodu nereye kaydetmek istedigimizi soruyor. Kodun siirekli galismasi igin “Raspberry Pi Pico”
secenegine tiklayip, Pico'muza kaydetmeliyiz.
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Dosya adi olarak “havadurumu.py” yazip, “OK” butonuna tiklayalim. Artik LCD ekraninimizda
sicakhk verisini gorebilecegiz ayni zamanda bu veriler bir metin belgesinde kaydedilecek.
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Simdi biraz veri toplamasi igin bekleyelim ardindan Ustte bulunan “Dur” ikonuna tiklayarak

Raspberry Pi Pico

ile Hava Durumu Monitoru

kodun galismasini durduralim.

Kaydettigimiz verileri gérebilmemiz icin alt kissmda bulunan Shell kismina sirayla asagidaki
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1 file

3 file.

= open ("kayit.txt")

2 print(file.read())

close ()
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Raspberry Pi Pico ile Hava Durumu Monitorii
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“Print(file.read())” kodunu yazdiktan sonra asagidaki fotograftaki gibi kaydedilen verileri
gorebiliyoruz.
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Raspberry Pi Pico ile Mesafe Sensorii Kullani

Bu projemizde HC-SR04 mesafe sensoriiyle mesafe dl¢iimi yapacagiz.

Gerekli Malzemeler:

- Raspberry Pi Pico

- Breadboard

- HC-SR04 Mesafe Sensori

- Erkek — Erkek Jumper Kablo

Oncelikle devremizi asagidaki semaya gére breadboard lizerinde olusturalim.
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Simdi de Thonny IDE'de yeni bir dosya acip kodlarimizi yazalim. Kodlari inceledigimizde ilk iki
satirda kutUphaneleri tanimladik ardindan mesafe sensoriiniin bagli oldugu pinleri tanimladik.
“def echoTime():” fonksiyonuyla da mesafe 6l¢limi fonksiyonunu yazdik. While dénglsiyle de
tanimladigimiz mesafe 6lglim fonksiyonunu 5 saniyede bir ¢alismasini sagladik.

1 from machine import Pin
2 import utime

3
4 trigger = Pin (18, Pin.OUT)
5echo = Pin(21, Pin.IN)

6
7 def echoTime () :

8 trigger.value (0)

9 utime.sleep_us(5)

10 trigger.value (1)

11 utime.sleep us(10)

12 trigger.value (0)

13 try:

14 echoTime =

15 cm = (echoTime * 0.034321)
16

17 print(str(cm)+" cm")
18 except OSError as e:

19 print (e)

20

21 while True:

22 echoTime ()

23 utime.sleep (5)

machine.time pulse us (echo,

1,
* 0.5

1000000)
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Raspberry Pi Pico ile Mesafe Sensérii Kullanimi

Simdi bu kodlari Pico'muza kaydedip, ¢alisiralim. Ust kisimda bulunan “Calistir” ikonuna
basalim.
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Kodu nereye kaydetmek istedigimizi soruyor. Kodun sirekli calismasi icin “Raspberry Pi Pico”
secenegine tiklayip, Pico'muza kaydetmeliyiz.
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Raspberry Pi Pico ile Mesafe Sensérii Kullanimi

Dosya adi olarak “mesafe.py” yazip, “OK” butonuna tiklayalim.
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Artik Thonny IDE'de bulunan Shell kisminda mesafeyi gorebilecegiz.
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